Calibracion de Par
Para la salida precisa de par

E-connects

End’omotor con Localizador
de Apice Instalado

Pantalla OLED
Pantalla OLED Digjital

Pantalla Ambidiestra
La pantalla se puede girar segun el uso
con la mano izquierda o derecha

Potente Bateria
Bateria de litio de servicio
pesado de 1500 mAh

[T [o i — LOCALIZADOR DE APICE

o . - - -
AP1 2 3 Control apical con instrumentos rotatorios
[ EAL , La posicion de la lima se muestra en la pantalla. Cuando
MO - Modo Independiente de Localizador de Apice la lima alcanza la longitud de trabajo apical pre-estable-

cida, el motor rota en direccion reversa para evitar una

IIIIIIIIIIIII [| instrumentacion excesiva

(@) T Medicion manual del canal
™ N T . : " :
= El clip de la lima manual se puede utilizar para medir
canales con precision con la lima manual

Barra de Localizacidn de Apice

Tecnologia multifrecuencia con alta exactitud y
precision

Barra de flash localizador de apice con funcion

Barra de Zoom-in y Flash

{cuando |a lima supera los 05 mm) de Zoom _i n

Modos de Tra bajo: Caracteristicas del modo

FWD - Rotacion continua en sentido horario " tegi ado: 5 _
Arrangue y Parada Automaticos -el motor comienza a

REV - Rotacion continua en sentido antihorario funcionar cuando la lima ingresa al interior del canal

o ) ) radicular y se detiene cuando se retira
REC - Movimiento de reaproodad Retroceso Apical - Cuando la lima alcanza el punto

(:’ Eighteath

El motor abierto inalambrico de primera clase, el angulo de rotacion varia de retroceso apical pre-establecido, el usuario puede
desde 30 ° @ 370 °, y se puede alternar segun necesidade de cada definir si la lima comienza a moverse en direccion
usuario IRVET>d
Caracteristica de primera clase del ajuste de velocidad en modo Ralentizacion Apical - Para proteger la union cemen-
de reciprocidad to-dentinal y evitar la separacion de lima, cuando la
_ lima esta en la zona apical, la velocidad del motor se
ATC - Control de Par Adaptativo reducira

ATC gestiona la presion de |a lima de forma inteligente. Cuando se E S p ecCl f| caciones:
alcanza el limite de par, en vez de entrar en el modo de retroceso, el o i g >
motor se mueve alternativamente hasta que se reduce la tension. Una gzggg dg ggroc' eRotacion g)zg‘l%]grpm

i - - : : - . : 0.5-40 N.cm
vez pgr debajo del nivel de torgue pre-establecido, la lima continuara Programas de Memoria 11 (MO a M10)
rotando nuevamente Capacidad de la Bateria - 1500 mAh

E-connect S E-connect § 24



